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~XAMPLES: (]>1\'\ 1-) 
I sec" B 2 tanBcscB· ----,---- = tan B 2) =1 3) tanBco~ B =sinBcosB 

l j cot' B secB 

4) 
tanB 
--=
cotB 

2 
tan B 5) cosBtanBcscB = 1 6) 

1 co~B 
sin2 B - sin2 B =1 

7) coS'- (} 
l+sinB 

= 1- sin(} 8) 
csc(} 

. 
1+cot2B 

= 
. 

sm(} 9) (l-,sin(})(l + sinB) =co~ B 

11) sin(}+ cosBtanB = 2sinB 
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. EXAMPLES fDAY 2): 
~ " c;. .~ 

1) sec
2e- tan 

2e = 1 2) sin8 cosSsecS cscS = 12sin2e + cos e 

sin ecos2 e+sin3 e· sine 2 
4) 1 + tan e= tan2 83) =---

sin e + cosf) . sin e + case 1+cot2 e 



BASIC' ... 

~XAMPLES: rD.A'i ~ )
~) - ~ 

cosf + cote e. 1) cose. +~an e=seee + cotf 2) ----=cos
 
sm cscfl-t l
 

3) sin 3 e + sin Ocos2 e= sinG 
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\.) + = 2sec28	 6) (cos8-sin8f +2sin8cose = 1
 
11-sin e 1- sin e 

tan 9 - cote 2·8)	 ----= SIn 
2 9 1
 


tan 9 + cot9 


